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KAMOL LU



Опросный лист.

Пневмопривод с позиционером.

Пневмопривод с позиционером  предназначен для перемещения  регулирующих и запорно-регулирующих органов в системах автоматического и дистанционного управления. Область применения данного механизма – технологические агрегаты в химической, металлургической, пищевой, зерноперерабатывающей отраслях промышленности.   

Данный опросный лист направлен на определение потребностей рынка в подобной технике. На основе полученной информации будет разработан модельный ряд пневмоприводов, снабженным устройством позиционирования.

Отрасль промышленности: __________________________________________________
Название предприятия:  ___Промэлектроника____________________________________

Параметры цилиндра:

1. Диаметр………160……………………………………………………………      мм

2. Ход……300……………………………………………………………………      мм

3. Способ крепления: стандартный
	 На переднем фланце                             (
 На лапах                                                 (                 
	На заднем фланце                                ( 

На центральном подвесе                     (


 Шарнирное крепление на задней крышке           (
 Шарнирное крепление на передней крышке       (
Место установки:

     Ограниченное пространство       (
Свободное пространство             (
Присоединительные размеры.  _____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

      Габаритные размеры.

_____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

4. Требования к монтажу пневмоаппаратуры:

Пневмоаппаратура управления расположена на корпусе пневмоцилиндра          (
Пневоаппаратура управления спрятана под специальным кожухом

на пневмоцилиндре                                                                                                      (
Пневмоаппаратура управления расположена отдельно от цилиндра                     (                 

Другие способы крепления:

______________________________________________________________________________________________________________________________________________

_______________________________________________________________________

5. Условия эксплуатации.

	Агрессивная среда                               (
	Низкая температура                    (

	Высокая температура                          (
	Высокая запыленность               (  


Вибрация                                              (
   Высокая влажность                     (   

Источники электромагнитных помех   (
Подробно:
температура до 40 град., пульпа, растворы солей
Параметры системы управления позиционера:

1. Напряжение питания (24V DC; 220V AC, 50Hz ) – 24V DC.
2. Тип управляющего сигнала:

	Пневматический сигнал (0,1-1 Бар)*    (
	Потенциал (0-5 В)*                               (

	Токовый сигнал (4-20 мА)*                   (
	Потенциал (0-10В) *                              (

	Токовый сигнал (0-20 мА)*                   (
	Цифровой (укажите протокол)*          (


*- для работы позиционера ЗАО «Камоцци-пневматик-Симферополь» необходима одновременная подача питающего напряжения и управляющего сигнала.

Наличие обратной связи (позиционер выдает в  систему управления сигнал пропорциональный реальному положению поршня пневмоцилиндра).                    x                          

            _____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________
3. Требуемая точность позиционирования (% от величины хода цилиндра, миллиметры).

_____________________0,5%____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

4. Максимальная скорость перемещения в нагруженном состоянии……………20мм/с.

Примечания:
Заказной номер: 40M2L160A0300 – серия 40; модификация – стандартная; 
действие – двухсторонний с демпфированием в обе стороны; материалы – шток из нерж. cтали, гильза – анодированный алюминий, NBR -  уплотнения, гайки и шпильки – оцинкованная сталь; диаметр – 160; тип крепления – стандартный; ход – 300мм.
